
ME120
全自动无人船平台

水质采样（地表水/分层）     
水质在线监测               
流速流量测量                
水下地形测绘                
水下地貌探测                
水下目标探测                
水域巡逻监察                
定制化需求                  

控制基站：航线规划、状态监控、下达任务指令、接收任务数据

基站控制系统：
遥控器：遥控航行，下达任务指令01 02

碳纤维+金属导管桨推进/防水草、防渔网、防垃圾、防碰撞
双体船体/推进器与船体齐平
可拆装船体设计/易收放、易运输
模块化设计/电池、仪器、设备舱、推进器可快速更换
智能避障/最大距离50m
高航行精度/测量偏航小于1m
自动返航/任务结束或失联能自动返航
数据本地存储

产品特点：典型应用：

自带WIFI实现与其它设备互联   

预装基站控制软件和应用软件     

遥控器控制、 基站控制可交互转换

内置数传电台、GPS  

人工控制无人船

工作状态显示

防水防尘等级：IP65

防误操作
遥控器   无线基站                           遥控器   移动终端                  

可搭载设备: 地表水采样



遥控

控 控

性能参数： 四 视 图 ：

应用案例

杭州千岛湖码头水下障碍物探测

中国南海某海域水下地形测量
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